
Soit f une fonction de R2 dans K (C ou R) définie et continue sur A× I , avec A une partie de R et I
un segment [a, b ].
On définit :

F :

R → K

x 7→

∫ b

a

f (x , t )dt

Hypothèse sur f Conclusion sur F

t 7→ f (x0, t ) est continue sur I F (x0) est définie

f est continue sur A× I F est continue sur A

f admet une dérivée partielle
∂ f

∂ x
continue

sur A× I

F est de classe C 1 sur A et F ′(x) =

∫ b

a

∂ f

∂ x
dt

f est continue sur [α,β]× I

∫ b

a

 

∫ β

α
f (x , t )dx

!

dt =

∫ β

α

 

∫ b

a

f (x , t )dt

!

dx

Intégrale ordinaire dépendant d’un paramètre


