
La commandepcbar trace d’abord les bras de longueurs respectives
armA etarmB à un angleangleA. Ensuite, l’un des bras estétendu puis
connect́e, de telle façon que la ligne finale soit composée de 3 segments
à angle droit.
Le param̀etrelinearc est utiliśe pour arrondir les angles.


