\/\. Position du point d’attache : z4(t) = a coswt
N/\ Position de M : x(t) = X,, cos(wt + ¢)
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(a) w=1000rad.s™' et Q = 2,5 (b) w=1000rad.s ' et Q = 0,5
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(¢c) w=3000rad.s™' et Q =2,5 (d) w=200rad.s ' et Q =2,5



