
Position du point d’attache : xA(t) = a cos ωt

Position de M : x(t) = Xm cos(ωt + ϕ)

(a) ω = 1000 rad.s−1 et Q = 2, 5 (b) ω = 1000 rad.s−1 et Q = 0, 5

(c) ω = 3000 rad.s−1 et Q = 2, 5 (d) ω = 200 rad.s−1 et Q = 2, 5

0.002 0.004 0.006 0.008 0.010

-10

-5

5

10

t

x, xa

0.0005 0.0010 0.0015 0.0020 0.0025 0.0030

-4

-2

2

4

x, xa

t

0.002 0.004 0.006 0.008 0.010

-10

-5

5

10

x, xa

t

0.01 0.02 0.03 0.04 0.05

-4

-2

2

4

x, xa

t

Xm


